


两相直流步进驱动器SR4

静态电流调整开关
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关于输入

脉冲信号

CW脉冲信号

方向信号

CCW脉冲

使能信号

功能
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1 、 SR驱动器通过内部电路转换，可识别5-24V外部信号，

无需外接限流电阻 。

2、脉冲信号停止时，请务必使信号输入端光祸为断开 。

3、双脉冲工作方式时，请勿使CW和CCW同时接通 。

4、 方向信号应先于脉冲信号2us建立。

5、正常情况下不需连接EN端 。

关于电源

1、请准备足以供给输入电流的电源。

电源容量不足时，可能发生以下异常情况。
口 高速运行时 ， 电动机无法正常旋转。
口 电动机的启动、停止迟缓。

2、请勿将电源正负极接反，将烧毁驱动器。

3、电源电压典型值24V或36V。
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关于马达接线

1 、四线电机请按图接线，电流为马达额定电流 。

2、六线电机两种接线方法 。

口 图示接线方法为串联全绕组接法，适合大力矩低速运

行，电流为额定电流0.7倍 。

口主|主绕组按法为将图示马达的A-和B-换成COM(A)和

COM(B). 适合高速运行，电流为马达额定电流 。

口 6线马达连线时，未连接的2线请务必保持悬空状态。

3、马达转向如与您使用方向相反，可通过调换驱动器A+和A

的马达线使马达反向。


